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Definicion

* ES UN TRANSDUCTOR DE ENTRADA: un dispositivo capaz de detectar
magnitudes fisicas o quimicas en su entrada y convertirlas o transformalas en
variables eléctricas a su salida.

Las variables pueden ser por ejemplo: temperatura, intensidad luminica, distancia, aceleracion,
inclinacion, desplazamiento, presion, fuerza, torsion, humedad, movimiento, pH, resistencia
eléctrica, capacidad eléctrica, tension eléctrica, corriente eléctrica, etcétera, etc.



Caracteristicas

* Rango de medicion, valores minimos y maximos de la magnitud
medida en el que puede aplicarse.

* Precision, diferencia entre el valor medido y el verdadero.
* Desviacion de cero (offset), valor de salida cuando la entrada es nula.
* Linealidad

* Sensibilidad, el minimo valor de entrada que genera un cambio a la
salida.



Caracteristicas

Resolucion, minima variacion de la magnitud de entrada.

Rapidez de respuesta, capacidad de seguir las variaciones.

Repetitividad, error esperado al repetir varias veces la misma medida.

Derivas, otras magnitudes que influyen en la medicion durante un determinado
tiempo.

Estlabilidad o Confiabilidad, de mantener su comportamiento durante su vida
util.

* Errores, interferencias, procesos, medio de transmision de datos, envejecimiento
(desgaste mecanico u oxidacion), errores humanos, ruido, etcétera, etc.



Clasificacion

* Segun requerimientos de fuente de energia
* Activos o Pasivos

 Naturaleza de la senal de salida
* Digitales o Analdgicos

* Naturaleza de la magnitud a medir
* Mecanicos, Térmicos, Magnéticos, Quimicos, etc.

 Variable fisica de medida
* Resistivo, Inductivo, Capacitivo, Piezoeléctrico, etc.



Sensores Pasivos o Autogenerativos

* Generan directamente una sefal eléctrica en respuesta a un
estimulo externo sin la necesidad de una fuente de energia externa.

 Toman energia del estimulo.

* Ej. Termocuplas, Sensores Piezoeléctricos, ...



Sensores Activos o Modulantes

* Requieren fuente de energia externa o una senal de excitacion para
poder funcionar.

* Ej. Termistor, Inductor, ...



Sensores Digitales

e La salida toma la forma de escalones o estados discretos.

* Ej. Contacto (switch), encoder, ...



Sensores Analdgicos

* Proveen una senal continua tanto en magnitud como en contenido
espacial o temporal.

* Ej. Temperatura, desplazamiento, intensidad luminica, ...



Ejemplos

e Vertablaen:

* |nterruptores basicos

Se consiguen interruptores de tamafio estandar, miniatura, subminiatura, hermeticamente sellados y de alta
temperatura. Los mecanismos de precisién se ofrecen con una amplia variedad de actuado.re;s.cY caracteristicas
operativas. Estos son iddneos para aplicaciones que requieran tamafio reducido, poco peso, repetitividad y larga vida.

* Interruptores manuales

Estos son los sensores mas basicos, incluye pulsadores, llaves, selectores rotativos y conmutadores de enclavamiento.
Son ilimitados en opciones de técnicas de actuacion y disposicion de componentes.

* Interruptores final de carrera

Descripcion: El microswitch es un conmutador de 2 posiciones con retorno a la posicion de reposo y viene con un
botdn o con una palanca de accionamiento, la cual también puede traer una ruedita.

Funcionamiento: En estado de reposo la patita comun (COM) y |la de contacto normal cerrado (NC), estan en contacto
permanente hasta que la presion aplicada a la palanca del microswitch hace saltar la pequena platina acerada interior
y entonces el contacto pasa de la posicién de normal cerrado a la de normal abiertoéNO), se puede escuchar cuando
cambia de estado, porque se oye un pequeio clic, esto sucede casi al final del recorrido de la palanca.


http://es.wikipedia.org/wiki/Sensor

Ejemplos

 Productos encapsulados

Disefios robustos, de altas prestaciones y resistentes al entorno o herméticamente sellados. Esta seleccion incluye
}‘ma!es de carrera miniatura, interruptores basicos estandar y miniatura, interruptores de palanca y pulsadores
umMinosos.

* Productos para fibra optica

El grupo de fibra dptica esta especializado en el disefio, desarrollo y fabricacion de componentes optoelectronicos
activos y submontajes para el mercado de la fibra Optica. Los productos para fibra optica son compatibles con la
mayoria de los conectores y cables de fibra dptica multimodo estandar disponibles actualmente en la industria.

 Detectores de ultrasonidos

Los detectores de ultrasonidos resuelven los problemas de deteccion de objetos de practicamente cualquier material.
Trabajan en ambientes secos y polvorientos. Normalmente se usan para control de presencia/ausencia, distancia o
rastreo.

* Productos infrarrojos

La optoelectronica es la integracion de los principios opticos y la electronica de semiconductores. Los componentes
optoelectrénicos son sensores fiables y econdmicos. Se incluyen diodos emisores de infrarrojos (IREDs), sensores y
montajes.



Ejemplos

e Sensores para automocion

Se incluyen sensores de efecto Hall, de presion y de caudal de aire. Estos son de alta tecnologia y constituyen
soluciones flexibles a un bajo costo. Su flexibilidad y durabilidad hace que sean idéneos para una amplia gama
de aplicaciones de automocion.

* Sensores de caudal de aire

Contienen una estructura de pelicula fina aislada térmicamente, que contiene elementos sensibles de
temperatura y calor. La estructura de puente suministra una respuesta rapida al caudal de aire u otro gas que
pase sobre el chip.

e Sensores de corriente

Los sensores de corriente monitorizan corriente continua o alterna. Se incluyen sensores de corriente lineales
ajustables, de balance nulo, digitales y lineales.

* Sensores de efecto Hall

Son semiconductores y por su costo no estan muy difundidos pero en codificadores ("encoders") de
servomecanismos se emplean mucho.



Ejemplos

* Sensores de humedad

Los sensores de humedad relativa/temperatura y humedad relativa estan configurados con circuitos integrados que proporcionan una
sefial acondicionada. Estos sensores contienen un elemento sensible capacitivo en base de polimeros que interacciona con
electrodos de platino. Rendimiento estable y baja desviacion.

* Sensores de posicion de estado solido

Detectores de proximidad de metales y de corriente, se consiguen disponibles en varios tamarfios y terminaciones. Estos sensores
combinan fiabilidad, velocidad, durabilidad y compatibilidad con diversos circuitos electronicos para aportar soluciones a las
necesidades de aplicacion.

* Sensores de presion y fuerza

Son pequefios, fiables y de bajo costo. Ofrecen una excelente repetitividad y una alta precision y fiabilidad bajo condiciones
a.mblen'lcak!es variables. Ademas, presentan unas caracteristicas operativas constantes en todas las unidades y una intercambiabilidad
sin recalibracion.

* Sensores de temperatura

Se catalogan en dos series diferentes: TD Y,HEL/HRTS. Estos sensores consisten en una fina pelicula de resistencia variable con la
tgrr_\dperatura (RTD) y estan calibrados por laser para una mayor precisidon e intercambiabilidad. Las salidas lineales son estables y
rapidas.



Ejemplos

 Sensores de turbidez

Aportan una informacion rapida y practica de la cantidad relativa de solidos suspendidos
en el agua u otros liquidos. La medicion de la conductividad da una medicion relativa de la
concentracion ionica de un liquido dado.

* Sensores magnéticos

Se basan en la tecnologia magnetoresisitiva SSEC. Ofrecen una alta sensibilidad. Entre las
aplicaciones se incluyen brdjulas, control remoto de vehiculos, deteccion de vehiculos,
realidad virtual, sensores de posicion, sistemas de seguridad e instrumentacion médica.

 Sensores de presion

Estan basados en tecnologia piezoresistiva, combinada con microcontroladores que
proporcionan una alta precision, independiente de la temperatura, y capacidad de
comunicacion digital directa con PC. Las aplicaciones afines a estos productos incluyen
instrumentos para aviacion, laboratorios, controles de quemadores y calderas,
comprobacion de motores, tratamiento de aguas residuales y sistemas de frenado.




Bibliografia
* http://www.ing.unlp.edu.ar/electrotecnia/procesos/transparencia/Sensores.pdf
* http://es.wikipedia.org/wiki/Sensor

* http://www.profesormolina.com.ar/tecnologia/sens_transduct/tipos.htm
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